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4 Servo Programmer

Programm  Serieller Anschlul  Reset  Kopieren nach...

=10l x|

Einstellung  Hilfe

ahlen

5

Servn 1

ahl DCC-Decoder
i Adresse: 1

Lange &diesse. [T

Neue Adresse

Servo steusit

Servo Fabrikat
Robbe/Conrad * ‘weiche
Stram abschalten

Vv Ja

Drehrichtung

¥ umpolzn

" Fluigekignal
" Bahnschranke
T wiederholung

Pulsform——————
&+ Positiver Puls
(™ Megativer Pulse

Neulla\s ellung bei:

10432

Linke Fozition:

13432 |ST Pasitior:
182
Laufzeit nach links: 0
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Serva kanfigurieren |
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Fechte Position:

Servo auf Meutralstellung
fahren

SOLL Position:

I 13432

Servo Endstellungen und
Geschwindigkeit einstellen

Status:

ISeNo 1 Daten emplangen

$)&




7%  (

$

$)&

9,

$ $

1)$

3!

3 &%
3 &%
3 &%

% 9
| 4 Servo Programmer EIE =
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Servo auswahlen DCC-Decoder
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Lange Adiesse. [T

Neue Adiesse |
Servo Fabrikat Servo steuert Pulsform ———————
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fahren Geschwindigkeit einstellen

Servo konfigurieren |

Shatus:
|5ervo 1 Daten empfangen

%
Servo 3 Weiche einstellen

Linke Pasition Aktuelle Pasition: Rechte Position:

10432 ioaz2 10432
Serva links einstellen Serva rechts einstellen
o | on | [z o | on | [z
[ [
a0 | Ao e a0 | Ao e
& neue linke Position im Als neue rechie Position im
Decoder spsichein Decodet speichein
Serva nach links drehen _ Serva nach rechis drshen

Diehgeschwindigket nach links

R il + Meutralstelung R 0 + |
Zeitin Sekundan [ asimal Zeitin Sekunden [iizamal |

Direhgeschwindighkeit nach rechts

Drehgeschwindigkeit links im
Decoder speichemn

Test - von links nach rechts Test - von rechts nach links
driehen in der singsstelten driehen in der singestelten
Geschwindigleit Geschwindigkeit

Drehgeschwindigkeit rechts im
Decoder speichern
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