; A§ 2<<B

4-fach Servo-Decoder fiir vier Wege-Weichen

vier !
#Ho "
#)
+ # # !
, § #
8 §
/| O#

34

Lieferumfang

>* § ?2;2@0 $§9* §#

" &
# # # § §
§$ 4 &% 15 #
"% 67 3
#
182!
# § "%
§% $ # § Sie-
he Adressen Belegung auf Seite 2.
) * )
# # 9 §
§
. ) 912+ §* #
# ;<B<+ $#
, §* # 9+
3 § # #
o,
D) # # S
$ *
#
Hinweis:

Um Fehler wihrend der Einstellung tiber
das PC-Programm zu vermeiden, sollte zu-
vor die Digitalzentrale ausgeschaltet wer-
den!

Bevor die Verbindung zum PC {iiber das
RS232 Kabel hergestellt oder getrennt wird,
sollte die Spannung am Decoder abgeschal-
tet werden!!

Installation des PC-
Programms

Decoder-Adresse liber
das PC-Programm ein-
stellen

Servo konfigurieren

Einstellen der Endstel-
lungen

Servo konfigurieren

Drehgeschwindigkeit
links einstellen

Servo Spannung ab-
schalten Ja/Nein

Decoder-Adresse liber
die Digitalzentrale ein-
stellen

Zusatzinfo zum Deco-
der

Neuerungen der
Version 2

Was kann ich tun
wenn...

Servo-Einstellungen
zuriicksetzen oder
kopieren

Sichern und wiederher-
stellen der Einstellungen
auf dem PC

Gewdbhrleistung und
Sicherheitshinweis

Virtuelle Adressen Bele-
gung am Beispiel der
Intellibox

Zusdtzliche Hinweise
zur Einstellung der Ser-
vos

AnschluBBplan

Servo Programmer
Menu

10
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Installation des PC-Programms
C# #§ " b D "t
c # IS " "
H s
@ "E>QF & g g :
39 + § # B 0
@setup
D /A T )
cC
I8 #o# § /
G I * $ # i
o E F "E # F
/ E # F
" #
Ao g §'33 /
t '3
£ # o oy
$ # *|
A B oH E* F B W
$§
3 * F
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Decoder-Adresse liber das PC-Programm einstellen

Einfacher ist es die Decoder-Adresse iiber die Digitalzentrale einzustel-

len. Siehe Seite 8.

#S " " # H" % E
§ F $ " § $
§
/ $ F5 # IF
**§ 4 ! C E 181F §
A 8§ "% 1 # #
G 8§ 3 § "EC
39 @ ( ) * %
# 0§ $ § §
$ # #
@ "E>@F
@s "EA F
A # *

Schritt I:
** 59 ! C §
"4 %

@s ") E " F

ﬂ Servofabrikat auswahlen x|

— Fabrikat Servo steuert: Pulsfarm———
" Graupner s ‘weiche i+ Positiver Puls

" Futaba " Fliigelsignal i Megativer Pulse

£ Multiplex " Bahnizchranke

% Robbe/Conrad = wiederholung

€ Simprop Strom abschalten
= Anderes ’7|- Ja —‘
Drehrichtung

IVI_ umpalen Abbrechen |

/ & 3% & +
& § ## § E
Fo3s N =3 o
$

__'1' Seryo Programmer ! i m] 5[
Programm  Serieller Anschlull  Reset  Kopierennach... Service Einstellung  Hilfe
Servo auswahlen Virtuelle Adr
- IServnWaHh i)
$$ Servo To+1d
Servo 2a+2b
# Servo 2c+2d ;I Meue Adresse

Servo steuert:
% 43/ag \Weiche

+ Servo Fabrikat
IF\DbbeKEonrad
Strom abschalken
I Ja

Pulsform
& Positiver Puls
" MNegativer Pulse

MNeutralstellung bei:
Drehrichtung 13048
F I~ umpdlen
Linke: Position: I 12345 5T Position: 13345 SOLL Position 13849
Rechte Position: I 12849
Lautzeit nach links: I i}
# o

Serva suf Neutralstellung Servo Endstellungen und

Servo konfigurieren

fahren Geschwindigket einstellen
Status:
|Serv01 Daten empfangen
@s "E=>@F
= § & E F# 3%
#" # $ $83 # & #
c §% #
(o] 8§
# E<F ,
8§ # @s "E>@F
% #
$ E 1 #3 F # #
Schritt 2:
+ / §# $
8 #"3 56 O
§
Beginnen Sie wieder bei Schritt | fiir alle anderen
Servos.
Notiz:
$
$# @ %oo* %
1 S# # @
2 @ ¢ #
g
§ §
3 §" *
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Einstellen der Servo-Endstellungen

** 5 $ " C $ : "#
§ § 1 !
181 181
/ & § # 181 "% $ 181 "%
3 #
@s ! ) E , § # (o} # 8§ F
, " & § 2 I
@ "C § 8 #
§ #"% 181
# # 8§ # #, § >
, 8§ # §
A $ + #o § # + 4
§ # " # #
3# + # 8 #08
# #'3 $ s 8§ #

% + # § # J #
+ #
% & 3* 0
** g D § #
%o # $ 4 @ § #
.8 " ! § §#
B % o8
# % " # §
#o# # "N 4 s § #
% Ay, #"%

§ # 17

C § % # 1;759
: 1;759
? 1;759

C § 8 # 7616
: 7616
? 7616

§ 1
[ servorogrammer ~Ioix]

Programm  Setieller Anschluf  Reset  Kopierennach... Service Einstellung  Hilfe

Servo auswihlen Wirtuelle Adr

Servo 1a+1h 1
Meue Adiesse |

Servo Fabrikat Servo steuert: Fulsform
Fabbe/Conad & 4wlag Weiche & Positiver Puls
Stiom abschalten ® D
Ja
C Neutralstellung bei:
Direhrichtung 13848
[~ umpolen
Linke Position: 13849 IST Position: 13949 SOLL Position: 13849
Rechte Position: 13849

Laufzeit nach links: [i]
]

Servo konfigurieren |

Servo To+1d
Servo 2a+2h
Servo 2o+2d LI

Servo auf Meutralstellung Servo Endstellungen und

fahren Geschwindigkeit einstellen
Status:
ISEWDW [Draten empfangen
Fdservo 1 Weiche einstellen § o 5
Linke Positior: Aktuelle Position: Rechte Pasition:

14432 10432 9432

Servo links einstellen Servo rechts einstellen
0 +100 | +25(] 10 +100 | +25(]
(] L]

10 100 | 250 c ) -10 100 | 250
Az neve linke Position im Als neue rechte Position im
Decodsr speichem Decoder speichern

Servo nach links crehen _ Servo nach rechis dishen

Drehgeschwindigkeit nach links Drehgeschwindigkeit nach rechts
* 0 + Neutralstellung + 0 +
Zsitin Sekundsn [ Hasimal Zeitin Sekunden [Wasmal
Test - von links nach rechts Test - van rechts nach links
drehen in der eingestellten diehen in der eingestellten
Geschwindigkeit Geschwindigkeit
Diehgeschwindigksit finks im Diehgeschwindigksi rechts im
Decoder speichem Decoder speichern
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Servo konfigurieren rund

Einstellen der Endstellung Rund § L
@ " ) E $ $ F Servo links einstellen |
) 81< 81<< 826<" o | oo | ez |
# $ "% Stellung rund  § #
) 8i< & 4 # § £ 4 I I = |
# $ ) 8%< 8l - i
#" ) L1< 1<< 26<
$ # Servo nach links drehen |
e # S $ )
E S $ * F Fiir erfahrene Benutzer:
#o* @s ") E § $ F
EC § 8 #F 0 &§ E: F #
% "% $ , § #
D J *% #§ "E § F
A § s § # @s ) -
E S $ * F
# § # #
@3 "EC § 8 #F 4 o*
EC $
§ #F
§ "% -
56 O $ §  IM<<<
Servo konfigurieren gerade
Einstellen der Endstellung Gerade X Servo rechts einstellen |
@ ) E % F an | e | ez |
D) 81< 81<< 826<" R . 7
# $ "% Stellung gerade  § # L | i | it |
) 81< & #o# § #o# Alz neue rechte Pogitioh im |
Decoder speichern
*
# ’ 4" ) 826< 8 1< ) L1< 1<< 26< Servo nach rechts drehen |
#
) E s 4 # - F ’ Fiir erfahrene Benutzer:
@s ") E %
- (0] &§ E? F #
0 "
EC 8§ # b h . 8
D J *% #$ "E F EC‘D$$ ) "
A , %
# *
# § # EC
A R 8§ # % * O $ ) $$ #F
E §$ F E F .,% -
<<<
.8 ¥ 4 "EC 5 8 #F 56 0 $ M
s § # # § "E& #F
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Drehgeschwindigkeit links einstellen
/ 6} 8§ # § E<F #
4 K § O #
(0] # 3 ## * #
Cirefegeschwindigheit nach
ks
@s " E 'F E F "3 (0] # #
4 $ JC1 N o
E<F K §0 # ;
E'EI ] S&mdﬂn I Maxrmal
D # # (0] # § #
D 3# # #
"G & $
$ IN<<2 10
D3 §
G # 8 O # § "
)
E) $ # 8 O # F
5I
’ # & 1. Klicken Sie auf "Rechte Position" damit das [
D $ . oy ) ) 4 damit das Servo in die Ausgangsposition 1auft.
0 2. Klicken Sie auf "Starten” damit das Servo loslauft Clarten
’ $$ # 3. Beobachten Sie die Geschwindigkeit des Servos 4|
4. Sie kidnnen jederzeit zu den Einstellungen zurlickkehren
) E $ F 3 % $ - # % O oG O e ————
J ) E $F o
& # 8
C $ #$ § §
"E § F & § 4
+ # #0 # $ L) ! §o# "
§ # % 6} # 8"
G s # * $ )
E # # § * F
Drehgeschwindigkeit rechts einstellen
= "% # "% links #%§ #
" Direhgeschwindigh et nach
) % 0 # fechts
T & S # S § 3D |
EC §F 3 Zeitin Sekunden (b asimal
+ § # #3 #
§ § # # 3
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Servo Spannung abschalten Ja/Nein

C b # 08 * # §
§ # # $
& #
g " # % " 8§ *
# $ * # #
Servo Verhalten bei der Einstellung ,,Spannung abschalten Ja*:
. * # § # 0 # § #
. # § § "% * #

Decoder-Adresse iiber die Digitalzentrale einstellen

+ # 5 # S § * # "%
$ # 0§ §
% # D) A
3 # ) # 0§ § "% # § $ $
% *
% $ § s ##
% § ) , 8 # # $ 4 5, #
) $ $ D § #
$ § #3 @ "#
#
+§ %4 & § 1
C
§ # , § # $ , $ # # % #
)
, $ # # § #$ # *

Zusatzinfo zum Decoder

§ "o # $ T T T
8 $ 3% % # , % o#B &
" g # 8 3 ## s
o #
T * , *
* $ S S §
4 $ § * ,
§ 3 % @ "# # #o*
B2 #H § M+ #08 #
* # # $% #o8 § ? # $ §
2 # | K oS * ¥ o# $4 G K
* g % % $ W D + #
* g % K26 A oM
E B % §o@ws * 4 8

2 # 35 @S # & $ 4 @ns * 0 #

§ 2 # § $ ) 3 # 2 # Y* #B7<M
§ @ "# E*x  # §OF
8§ #
K * ¢ S M+s 08 x &
8 3 8 B # K &% # * #
# 8 § Ps ! M+
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Verbesserungen:
. ## J # § # #
. , #O#% K + # # * #O## &S *§ #E %
3 + " + # , % ) B!
. , $ + #o#* # # #
# $ * -
. * # , $ # § "% §#
@ "# E* # § F
. / # # # % WE? F $ " Standard-Einstellungen
%
. J %EQ@ * F , § # " *
. G # § # 0§ $
. 8, § # #o* % #§
Was kann ich tun...
wenn der Spannungsregler fiir die Servos sehr heiss wird:
. # $ "% @ "# E~* # § F
#
. + + # #* #) # 8% #!
912+ § §* # $ , #O* § 9+ 5§ #o#*
# ) ¢ %o=§# § * #o# § " K12+ §
Achtung keine elektronischen Transformatoren verwenden!
& L + §# # # )
. * #O# # 4 @hss @S * @ s * "
* # $ & # 3 # " ?# #
#§ $ ! % ?#H @ 3 #
wenn Sie die Konfiguration eines Servos auf die Standard-Einstellungen zuriicksetzen wollen:
. $ * # % ?2;20 ¢ b
. # -
. 38 "> % #oS
. / T # & "% %* E? F" ##
. @ ! wE? F ! §#
. D "3 # § $ #" # "# b
. & # EA F "#
. "% I #
L Achtung, das neu konfigurierte Servo dreht sich jetzt automatisch in seine Neutralstellung!
L Die Standard-Einstellungen sind:
& - ? -
(-
§ - G

C § % # 1<5;2
§r -

wenn sich das Servo falsch herum dreht:

$ * # % ?2;20 ¢

@s "E "# F
E # *§ F $ "E=>@F

* & & 6 o o

A %) I % K 3#
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Servo Einstellungen zuriicksetzen

. / # § " WE? F ! $#
. D "3wH# @ § #" # "# $
. & # EA F "#
. # E Fl D # *
= # F
. Achtung, das neu konfigurierte Servo dreht sich jetzt automatisch in seine Neutralstellung!
. Die Standard-Einstellungen sind:
& - ? .
(-
§ - G

C § 8 # 1<5;2
g

Servo Einstellungen kopieren

Es werden immer die Einstellungen des gerade ausgewdhlten Servos kopiert!

** 44 ! : s $ # % §
@3 " %E@ * F
3 s 8§ # * $

* & o o

* $ * # % ?2;2@ § -
* # "3 §

. @s "E # F

. E # *§ F § "E>Q@F

. - #

. A #% ) /% K 3#
Hinweis:

Die Umkehrung der Drehrichtung ist wahrend der Einstellung der Servos mit dem PC-Programm nicht wirk-
sam!
% # 3§ $#08
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Sichern der Einstellungen des Decoders auf dem PC

& $ / 3§ , 8§ # " "8 *

* § * # % ?22;2@ -

¢ * # $

. # " 3 $

¢ @3 % E F 3% E § # F

¢ / & 3 > * %
34 # 39 #
|

* E>@F §

¢ A % # *

¢ # + # -

& § / 3§ 8§ # -
§
¢ $ * # % ?2;20 ¢ b
¢ * # §
¢ # "3 8
¢ @3 %E F 3 E § # 8§ F
. / & 3% > 8§ $
% 3§81
¢ E>@F §
¢ A b # 08
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Gewabhrleistung und Sicherheitshinweis
& # $ # ## , 8 # # 34 + #
% & 0O 33 #%
3 O 3 " + 83 # $ %
% 0O 3 # § = #"% 3 &3 D # +
} 7 C #, s 4 M @ "
&% 3 # # # # $ §# =" #
% , # 8 3 @ " %
§ # § * , 8§ # # G 3 #
) * + # 0% # 3 # B
#H # " 04 * f , $$ # "
+ # &t § # 8 % & * 0 ** g

In folgenden Fillen erlischt der Gewidhrleistungsanspruch an dem Decoder:

. , # 3 #R # § #

. $ $ * #

* + 3 # ?*

¢ &y *5# * #

¢ C # 05 # § %
L & § # 3 # § #

* 3 , #"

L D 35 3 § O 33§ #
. # 3445 #

¢ + # # 8 # ) §
L % # &3

B
/ C 17
B<726 @ § % #

) §" -<B16< 915M9;
& K-<B16< 91 5M 96
, +"Q 8 §
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Virtuelle Servo-Adresse am Beispiel der Intellibox:

Sie haben im Menii ,,Keyboard Adr.* den Bereich |-8 eingestellt.

3 , S ' I K o) 1 A%
#5"%# D #
DR § #
1 #% 1 8
2 A% 1 -3
Y 2 8
5 4% 2 -3
6 AU : 8
Mo A% : -8
B 4% 5 8
7 A% 6 -8
$ # G # # # 4D
§ B4 #
A , %) I % K %
B2 F & # $
/ &% @ "4 #" §
7E Fl

Wie finde ich eine bestimmte Weichenadresse,
wenn Sie die Decoder-Adresse iiber das PC-Programm eingeben:

C ;7% $
** 5 - # § "E 181F
@s "EC F
E@ ( F ;7
x ! "# s %
— Decoder an Intelibox # Twin Center & % (
Feyboard Adresze; |1 -8 vI )* + ’ )_ y - #/
% " $ &
Tastenpaar: |1 - I 0
Vituele Adiesse: |1_
DCC-Adresse: l_-| 0 1 2 v s &
¥ o, )34 ;T s &
Abbrechen | * + _
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Zusatzliche Hinweise zur Einstellung der Servos
Am Beispiel des Conrad Servos ES-030:

Einstellen der Position:

C § 8 # ! #08 "% 8 "1;757 "% "8 " 7615
3 , § # #
G §# #"3 O< #
4 "% # 9<O0 71<< # (0] § 8 § §
§ # § * ¥ $ ## 4 3
17< 0 % % ! &% $ % %
# # $ D ,
% # § ##
# # § S 196<< T ;<<<
A & # # 8 $
Drehrichtung Position Linker Wert Rechter Wert Steuerung rund Steuerung gerade
6B O 16699 ) 1#%
$ " 16699
210 12;59 ) 1
$ "12;59
? <0 - 9616 ) 2#%
" 9616
? 5;0 M616 ) 2
"M616
Einstellen der Drehgeschwindigkeit:
# # "% # § # 008 $ # ! ! M
(0] § # E<F 4 # K § O #
* # ¢} # -
,  § #E: FU16<<<  E? F U Me<<
&§ E # # § F El<F # § D EIB<F # #
4 1B < , § # , § #
# .
& § ? IN<<2 10, ## ! 0] #
&% * 8 -
: ? SS 16<<< MB<< U 76<<

76<< N <<2 U 1B<
1B< 0 1< U 1B <

# ##S "% E # # F
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Anschlussplan des Decoders:

d-fach wier Wedge-Weichen DCC-Decoder

Servospannung extem

Servo 3

Varsongung

§* # 8 # # 912+ §
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Servo Programmer Menu:

# + 21<<
G F F" G * E4-Weg Weichen testenF
& # " #% )
I8 K '
$ *% * ) )

3




